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 4. Конструкция двигательного привода NSP20.

Двигательные приводы типа NSP20 предназначены для 
внутренней установки и взаимодействия с разъединителями, 
заземлителями а также с выключателямиразъединителями 
среднего напряжения. Применение привода позволяет на 
дистанционное или местное управление выключателем, 
установленным в ячейке распределительного щита. Простым 
способом без дополнительных изменений в существующим уже 
распределительном щите вы можете заменить предыдущие ручные 
приводы, вводя тем самым новые стандарты обслуживания и 
безопасности (возможность дистанционного, местного и ручного 
управления). 

h простая замена пневматических приводов в существующих 
аппаратах на двигательный привод NSP20;

h принцип действия, похожий на ручной привод NRW04;
h быстрый монтаж и легкое регулирование;
h безотказность в действии (2000 коммутационных циклов, 

большой тяговый момент мах. 300 Нм);
h широкое применение для целой гаммы внутренней аппаратуры 

среднего напряжения.

 3. Обозначения привода и способ
     формулировки заказа.

В связи с тем, что принцип действия привода похож на принцип 
старых ручных приводов типа NRW04, номер 1 и 3, существует 
возможность легкой замены ручных приводов на электрические. 

Нижний эскиз представляет сцепление с внутренним 
разъединителем.

Двигательный привод NSP20

В состав двигательного привода входят:

& механизм с зубчатой передачей, которая приводится в 
движение с помощью последовательного двигателя 
постоянного тока;

& рычажная передача, изменяющая плоскость вращения вала;
& предельный выключатель;
& контактный ряд для подключения цепи питания и управления;
& выборочно привод может быть оборудован наружной коробкой 

управления.

Конструкция двигателя:

[1]  корпус
[2]  передача
[3]  двигатель
[4]  угловая передача
[5]  предельный выключатель
[6]  контактный ряд

Существует возможность подгонки механического сопряжения 
для индивидуальных потребностей клиентов. 
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NSP20 0 220 ВDC
Тип привода Версия напряжения питания цепи

двигателя: 220 ВDC, 230 ВAC
Очередная
конструкционная
версия

N Параметр Значение

1
 

Номинальное напряжение двигателя
 

220 В=
230 В 50Гц

2
 

Номинальная мощность
 

100 Ват

3
 

Номинальный ток двигателя
 

1,1 A/220В

4
 

Момент на валу привода 
- номинальный
- максимальный
 

 
200 Нм
300 Нм

5
 

Время переключения выключателя
 

около 3 сек.

6
 

Максимальное сечение
присоединительных проводов 
 

24мм .

7
 

Масса двигательного привода NSP20
 

около 8 кг

8
 

Номинальный механический ресурс
 

2000 циклов



7. Размерный эскиз.                                                      
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8. SПринципиальная схема привода. 9. Пример управления приводом. 
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Управление Питание двигателя

XN - Контактный ряд привода
K1 - Контактор питания двигателя
S1 - Кнопка замыкания - размыкания
S2 - Предельный выключатель замыкания - размыкания
S3 - Выключатель дистанционного управления
M - Электрический двигатель постоянного тока 220 ВDC

Внимание: 
Время действия управляющих сигналов на S1 и S3 min. 0,5 сек.



10. SCHEMAT IDEOWY SKRZYNKI STEROWNICZEJ - OPCJA

Zakład Wytwórczy Aparatów Elektrycznych Sp. z o.o.
ul. Gdańska 60; 84-300 Lębork
Tel.: +48 59 86-336-15; Fax: +48 59 86-333-86
e-mail: zwae@zwae.com.pl
www.zwae.com.pl

S1 - Кнопка замыкания / размыкания (голубая)
S2 - Предельный микровыключатель
S7 - Выключатель режима управления
       (дистанционное  отставленное - местное) 4G10-2764-U
K1 - Контактор замыкания / размыкания K1-09D00-40 220 VDC + HKM22
K5 - Реле времени (предела 1-10с)
F1 - Максимальная защита тока цепи управления С2
LP1-  Выключатель вспомогательных цепей на валу
          выключателя-разъединителя
LP2 - Выключатель вспомогательных цепей на валу заземлителя 
D1 - Диод 1N4007
XN - Контактный ряд привода
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X - Контакторный ряд коробки управления
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Позиция выключателя

упр. дистанционное 

отставленное

упр. местное

S7 - Переключатель режима работы (программа коммутации)
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В версии выключателя-разъединителя
без заземляющих ножей сделать мостик
на контакторном ряду X.3  X.22
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